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はじめに

この度 INγERRUPT&I/OREGISγER

(RPV-130) を選定していただき識に有り難う櫛康います。

このモジュールの機能として、インターラプトレジスター機能、

インプットレジスター機能、アウトプットレジスター機能の 3 機能を鑑識

しております。

本モジューJレそご使用になる前iこ、本説明欝をよくお読み下さい。

能熔上の注意点

-本番iこ記載されている議題及び仕様i立、持来予告なく護老堕することが

あります。

・本製品の改造Jtl立、誤った操作iこ起臨する故障の場合、保証期間の有童話

に関わらず修理などのサーピスは出来かねますので予めど了主義下さい。

・本番及び、製品の内容に闘しては万全を期しておりますが、

ご不幸警な点、誤りなど、お気付きの点がございましたら、弊社迄

ご連絡下さい。

1998 林紫韓議株式会社



1.づ0ントパネ Ji-

RPV-130

OBUSY] いBUSY) し ED

08USY2 ‘ -B USY2 LED

OBUSY3 'BUSY3 LED

!。 FIN] • -INTERRUPT] IN

。 FIN2 • INTERRUPT2 IN
。 BOUT1 '-BUSY1 OUT

。 BOUT2 '-BUSY2 OUT

。 BOυT3 ‘ BUSY3 。 υγ

IN

。 8 • DATA INPUTS

。 7 ‘--DA TA INPUT7

。 6 ‘ DATA INPUT6

。 5 • DATA INPUT5

。 4 • DATA INPυT4

。 3 い DATA INPUT3

。 2 • DATA INPUT2

。 'DATA INPUT]

OUT

。 8 ト OilTA OUTPUTS

。 7 '--DATA OUTPUT7

。 6 '--DATA 。 υTPUT6

。 5 必ャ DATA OUTPUT5

。 4 いDATA OUTPUT4

。 3 • DATA OUTPUT3

。 2 '-DATA OUTPυT2

。 '-DATA OUTPUTl

REPIC
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3. 仕様

ｷDATA INPUT

FAST] INPUT

ｷFAST2 INPUT

ｷBUSY1 OUTPUT

'8USY2 OUTPUT

ｷBUSY3 0υTPυ 丁

トJIM信号 500イン t:ーゲンス

LEIゾ'10塑コネヴヲホ 8

インヲーうブト入力 1

NIM信号 500インピーゲンス

し EMO怒コネヴ '9'ド 1

イン勿ーラブト入力2

NIMi蓄号 500インどーダンス

LEMO担当コ字ヴ伊*1

FAST1 INPUT が入力されもと協力し説草む (LED表示)

FAST2 INPUT が入力さほおと Uti) しS"l"o (LE f)~主示}

DATA INPUT か入力されると illカし E主宰 ω (LED表示)

'SETUP TIME

'DATA OUTPυT OUTPUT REGISTER 協力

ト.J 1M信号 500 インどーザンス

LEMO 主主コネヴ伊 *8

INT 正 RRUPl 信号が入力され、;t\'-ド内 t包ットさ恥骨 i志の持 ttl)

DATA INPUT 1-8 SET TIME ‘ 14. 3nS

FAST INPUT SεTTl ME:2. 7ηS

'8USY1&2

OUTPUT TIMε

'BUSY3

OUTPUT TIME

INTERRUPT

THROUGH TIME

-ブリントまま板サイズ

‘ i自重苦E霊流

BUSYI ， BUSY2カ\出力されゐ迄の持fu1: 7 , 1nS

BUSY3 が、出力されゐ主主の日寺院 II :42 , 811S

INTERRUPT信号tf、入力されマス守一1l'

ヂー'9 "8.取り込む迄の時rJl :5. 7nS

VME規絡1')'ブ!~ ，コーロサイズ

233 , 4 (W)Xl60(0)

i5V 1.9A

3



4. 機能

4-1 イン伊{うブト・しジスタ機能

インターうフト 1~号とし <::2 手ゃンネ J~の入力があり、{憶々 にイン fヲーうブト 1)'-'11 ト i寸られ章司 ν

イン φーうフトが入力されそ与と、つロントパネ I~ より BUSY がNIM 信号でIiiカされ、 L 正 Dil"，<#..幻し蔀 'L

イン伊ーラブト 11'入力さ， nBUSYf 言号が出力されゐ迄の時間 10:、 7. InS でを事。

インヲーうブト む γ トのパ I~ ス綴 10:、 min.6.0nS-c ザ“

4-2 インフット・レジス伊機能

外部からのデ -19 入力 (8CH 1NPUTJliVME 経由で取り込 iii 訴す、

取り込 OJ 方法として 2つのとードがあり、正一ドの翁 2を Ie>、 VME 経治で行い草 g守

LATC 十I MODE 外音担ガちのヂー θ左つりントパネ IL入力の f り /1のよ Pイミンヴで、うッチ可毛並 a

F/F MOD 在 : 外部からのヂーφ左非開餓-c内部のφイミンゲでう v乎可ヤ

ヂ{ヲ インプットが入力さ Ill 'Sと、つロントパネILぶ 'JBUSYNNIM信号で出力され、 LEDが点訂し罫'L

イン今一うブトが入力古 IIl B lJ SY信号がw力されも怠のa寺院l在、 42 ‘ 8nS "C苛ョ

4-3 l'のトブ ν ト・しジス今後能

8チャンネ IL 、 N IMf重苦手にτつI:lントパ平 )Lより出力され訟をL

wカiこ倍、 2つのと{ドがありεードのi毘夜tt可能ですα

PULSε MODE:)\)Lス出ブ]£ード NIM信号 500インピーザンス 200nS協定

LEVEL MODE :IノペILWカモ三一ド 付 I Mfi:1号， 500インピ-'9'ンス

4



5咽ボードの設定

ボード上1:8主主主できゐスイッチ及びジャンパー

1. ;ti '-1"7 コドレスの設定

2. INTERRυPT IDの設定

3. 劉り込おしペI~の設定

4. VECTOR の設定

5. -5V 震源の供給選択ジゃンパ

6. 供給浴源の GND 選択ジゃンパー

5.1 スイ vチ及びジゃンパー恕霞図

(SW2 、 SW4)

(SW3 1-3)

(SW5)

(SWI)

(JP1)

(JP2)

I-

、、

.- コー口 SW2
」ー

口 SW3

円什U
-r-'

円ハU

D 円U 門U

。C DC COnvERTEH

~
..-j

一一
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5.2 ボード-pドレスの設定

ittードヲドレス ICJ.、 SW2 、 SW4 により設定し容を吉》

OFF側にで" 1" tl t!. ットされ、下記設定例{誌、 (8FFO) ， 6 "8:示してい訴す c

SW4 SW2

面届届困層明届 円
凶

門
図

AI"
OFF

2.())if{- I~の占有7コドレス俗、 (0000) 日~(FFFO)'61こ0:
'
)彦司令G

VMEbus short I/O ADDRεSS (29 、 2 DJ でデコード~!t1 ~主 'L

5. 3 劉')込3去しペ Ji，の設定

VM乞 bus の!日 Q]-7 "8:、 SW5により設定し窓9"

ONi]再IIこτ" 1" げ-C，y トされ、下記設定例l言、 IRQレペJ~5 出力乏示していel'9"

INTERRUPT IDI在、 SW3-1-3 によりパイナりーで 1-アに設定し窓 9"

OFFi P!lにで" 1II が'-Cットされ、スイッチの状ii\\ 1草、 SW5の l 汽 QレペJ~ と i湾じにし窓 9"

SW5 SW3

国届両国間耐日 一
ハ
門
〕

円
国

間
内
一

一
川
図OFf'

IR Q1民 7 t陀

OFF

1 2 4 tiC

5.4 VECTOR指定の設定

VECTOR "8:指定90ユとにより IRQ出力怠停止し5< 9"

ON僻lにで" 1" がむツトされ、 He設定f9tlld:、 (FO) 18 "8:示してい孝司。

SWl
ON1 2 '3 .: 5 6 'J き

画同副面閉閉樫

5. 5 JUMPERの設定

ξ盟霊童むの供給乏DC-DCコンパサによるか、 J-AυX(30PIN) コネワθ

によゐ 1J' 1!.造銃尺しa;9包

下記設定i言、。 C-DC コンパー伊1!.i選択してとい怠す。

住空ど胤 DC-DC竺竺竺塑引を空空Z〉
GIlD VEE

JｷAUX

COM
DC-DC

JP2 JPl

6



6. 内部レジスタ

6. 1 レジスタの種類

本，1，-ドのi均告5レジス与として8つのしジスφがあり Z主主l""

7フドレス MODξ READ/WRITE

XXX 十 O
LLAATiCCHii2I

READ

XXX 十2 RεAD

FFXXX十 4 汽/S 汽 EAD

THROUGHXXX 十 6 READ

XXX+8 PULSE WRITE

XXX+A LEVEL WRITE

XX八v 吋J37，ef…c CSRl READ/WI~ ITE

XXX CSR2 READ/WRITE

l'ドレス: XXXI在、ボード上の SW2 岨 SW40設定俗です

6.2 LA 了 C 村 1 レジスヲ

データの入力倍、 VME主主的で取り込自主主主l"e

FIN1 入力のよ 7イミンゲでうッチし t取り込おます Q

6.3 LATCH 2 レジスθ

デ-9の入力倍、 VME縫告で取り込it! 15'<)"

FIN2 入力の9イミンゲでう、シチして取り込iJ Hます。

6.4 R/S-FF レジスタ

デー与の入力降、 VME 経砲で取り込み窓すら

デー伊怠#1'肉織で内部凶 E蓄のヴイミンヴでうッチし 1こ取り込お容をま。

6.5 γ け ROUGH しジス今

ヂ{θの入力降、 VME経由で取り込it! 1ますu

入力されたデ-19 "8..モの春吉正取り込B告訴すQ

6. 6 Pυ し SE レジスタ

7フりトブ、y ト レジス今後能のtilカεード怠設定しij: <)o

NIMj薬事パJLスとして出力し、パJLス中高i在、 200nS固定で宅f，

どット 名称

。 7 OUT8

D6 OUT7

D5 OUT6

D4 OUT5

D3 OUT4

D2 OUT3

D1 OUT2

。 。 OUτ1

ア



6. 7 しと VE し しジスヲ

oυTPUT しジス9機能の出力乏ード<!.設定します》

NIfv1 1菜準しペJGとして出力しa-; cr，

出ト 名称

OUTS

D6 OUT7

D5 OUT6

D4 OUT5

D3 OUT4

D2 OUT3
。 1 OUT2
。 。 OUTI

6.8 CSR1 レジスθ (コントロー I t- . ステータス・レジスタ1)

ピット

D7

D6

05

0
03

02

o1

00

。
一
四
一
札
一
日
一

K

A

一S

一
A
S

…
A

…
s

E

一
り
一N
U

一
N

一
A

R

一8
-
F
』
一
円
口
一
戸
』
…

M

問
一
町
二
町
一

U

i
A

一
一

A
S

一

R
N

一
一

N
A

一

W

庄
一
一
戸
仁
一
M
m一

C し R 1

CLR3

6.9 CSR2 レジス今 (コントロ -I t- . ステータス・レジスタ 2)

ピット WRITE R 在 AO

07 BUSY3

06 ENABLE3 ENABLE3

05

ξNABLE2
BUSY2

04 ENABLE2

卜P032
IV1ASfく 2 MASl<2

格隠 a

。 1 CLR2 ..
。 。 CLR3
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.BACKP し ANE CONNECTOR PIN民主主

PI:V出 E Bus

PIN ROυ ω狩 A[Rのυ¥'I B RO胃 C

BBSY* D08

2 DハU ー BCLR* D09

3

4

炉、J

6

7

8

9

10

II

IZ

13

14

15

16

F

ι

U

W
詑

n

υ

PHH
n
bvt

n
υ

n
u
H

A
ハu

pl
n
υ

PH
“引

出H
nv'

17 GND

AS*

AMI AZI

AZO18 A話2

19

IF111

GND

20 lAC 五*

24 A07 IRQ 7傘 AI4

Z5 IRQ6* A13A06

flf 七-??--1
AI2

AII

28 A03 1¥I0IRQ3*



ｫtJ-AUX. CONNECTORS PIN l1ilf!霊(- 5Vltl: i原)

PIN 持 O. RO惇

SN I GND 5 討 2

2 S誕 3 D SN4

3 SN5 GND G持 D

4 CK* GND CK

5 SG* GND SG

6 CL キ

7 同 ZV 時ZV

8 情 15V CE +15V

9 -5V -5V 也5V

10 ー5V “ 5V 時5V



@使用上の i主慈

モジュールを VME クレートに挿入、取りよむしをするときには必ず窓源を切って

から作業を行って下さい。


