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• Bending Magnet電源のError Tolerance
• 夏の作業立ち入り規制日
• ケーブルの敷設経路、ケーブルラック
• 電源の制御をどうするか？



dθ:BendのjitterによるAngle、 L:Bendの長さとすると、
dx~L/2 dθ (O2(δθ,θ)まで)
dp=dθ

• Bending Magnet電源のError Tolerance
(x’, p’)=((x+dx), (p+dp))、 β,α,γはBendの出口での値。
β’ε’=<(x+dx)2>=<x2>+2<xdx>+<dx>2= <x2> +<dx>2=βε+<dx2>

−α’ε’=<(x+dx)(p+dp)>=<xp>+<dxdp>= −αε+<dxdp>
 γ’ε’=<(p+dp)2>=<p2>+<dp2>= γε+<dp2>
 ε’2=(β’ε’)(γ’ε’)-(α’ε’)2に代入。

 = ε2+(γ<dx2>+2α<dxdp>+β<dp2>)ε+<dx2><dp2>-<dxdp>2

x

p

dx

dp
<dx2>~L2/4<dθ2>
<dxdp>~L/2 <dθ2>
<dp2>=<dθ2>

ε’2~ε2+(L2/4 γ+Lα+β)ε<dθ2>
= ε2+β*<dθ2>ε β*:BendのCenterでのβ

(σ’/σ)4=(ε’/ε)2~1+ β*<dθ2>/ε

M.Kikuchi



Bending Magnet電源のError Tolerance（続き）
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• 夏の作業立ち入り規制日
– 工程表の番号で、

• (3)電磁石中心位置、ﾋﾞｰﾑﾗｲﾝ罫書き
• (4)架台ｱﾝｶｰ位置罫書き(14台)
• (9)電磁石アラインメント(14台)
の時には、レーザートラッカーを使用している事があるので、なる
べく離れたところの作業のみにしていただきたい。

– モニターケーブルの敷設作業は、(4)が終わってからお願いしま
す。

• QPF2,QPD2の半割、チェンバー組み込み作業
– 担当者？

夏の作業





ケーブルの敷設経路、ケーブルラック



シールドを置かなければ、
このピットも使える。
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電源の制御をどうするか？

• LINAC制御グループより提案。
– BH11より上流のマグネット電源を全てLINAC
に持って来たい。

– もしそうするなら、電源を新たに製作すること
になるが、時間がかかるので、今夏はケーブ
ルのみ敷設しておいて、電源が納入された時
点でLINAC制御に切り替えることにしたい。
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