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ABSTRACT

MELCOM-70 mini-computer has been used as the control computer 

Pulse Beam Stretcher. For the improvement of processing ability, 

is replaced by Micro VAX. The programs in Micro VAX have been 

control accelerator devices from a main control room using a graphic display and 

a mouse.

In this paper the current status and the next schedule are described.

東 北 大 電 子 リ ニ ア ッ ク • パ ル ス ビ ー ム ス ト レ ッ ッ チ ヤ 一 制 御 系 の 改 造  

1 • は じ め に
電 子 リ ニ ア ッ ク と パ ル ス ビ ー ム ス ト レ ッ チ ヤ ー （以 下 S S T R と 略 す ） の 制 御 の 充 実 を  

図 る た め 制 御 系 の 改 造 を お こ な っ て い る 。 作 業 の 主 な 内 容 は 制 御 コ ン ビ ュ ー タ の 処 理 能 力  
を 高 め る た め コ ン ビ ュ ー 夕 を マ イ ク ロ  V A X 1 に 置 き 換 え る こ と 、 制 御 機 器 の イ ン テ リ ジ  
ヱ ン ト 化 の た め イ ン タ フ ヱ ー ス の 一 部 を С A M А С か ら V M E 制 御 回 路 に 換 え る こ と 、 加 
速 器 の 各 機 器 も 更 に コ ン ビ ュ ー タ 制 御 し や す い よ う に 整 備 す る こ と な ど で あ るо制御コン 
ビ ゴ ー タ の 更 新 に お い て は 、 制 御 ブ аダ ラ ム を 全 面 的 に 書 換 え る た め 、 こ れ を 機 会 に 主 制  
御 室 の 制 御 卓 は グ ラ フ ィ ッ ク •デ ィ ス プ レ ィ と マ ウ ス を 中 心 と し た 構 成 に す るо

г • 現 状
シ ス テ ム の 構 成 を 第 1 図 に 示 す 。 コ ン ビ ュ ー 夕 は ブ ラ ン チ ド ラ イ バ 、 ブ ラ ン チ ハ イ ウェ 

で 各 С A M А С ク レ ー ト と つ な が っ て い る 。 リニ ア ッ ク に つ い て は 主 制 御 室 に あ る 制 御 盤  
の ІІ• 器 か ら С А М А С を 介 し て 各 機 器 の 電 圧 、 電 流 な ど の 運 転 情 報 を 得 て い る 。 S S T R  
は 主 制 御 室 か ら 離 れ た 実 験 室 に あ る た め ク レ ー ト は 転 送 速 度 1 Мビ ッ ト / 秒 の シ リ ア ル ド  
ラ イ バ 、 タ イ プ L 2 ク レ ー ト コ ン ト t ?一 ラ を 組 み 合 せ た シ リ ア ル ハ イ ウ ェ で つ な が っ て い 

る。
い ま ま で の リ ニ ア ッ ク の 運 転 で は 、 各 機 器 の 動 作 状 態 を コ ン ビ ュ ー 夕 が モ ニ タ し 、 制御 

卓 上 の デ ィ ス プ レ ィ に そ の 状 態 を 表 示 す る 程 度 で あ っ た ， し か し 、 リ ニ ア ッ ク 側 の 整 備 を  
進 め て き た 結 果 、 殆 ど の 機 器 の パ ラ メ ー タ の 設 定 が コ ン ビ ュ ー 夕 か ら で き る よ う に な っ て  
き た。S S T R の 運 転 に つ い て は 、 最 初 か ら コ ン ピ ュ ー タ 制 御 を お こ な う こ と を 前 提 に し  
て 制 御 シ ス テ ム を 作 っ た の で 、 全 て の 操 作 が 制 御 卓 に あ る デ ィ ス プ レ ィ 、 タ ッ チ パ ネ ル を  
用 い て コ ン ピ ュ ー タ を 通 じ て お こ な わ れ て い る 。

3 . 改造
リ ニ ア ッ ク の 制 御 系 を 整 備 し て い く 過 程 で 、 被 制 御 機 器 を す べ て С A M А С を 介 し て 1 

台 の コ ン ピ ュ ー タ に 集 約 す る よ り は 各 機 器 の 制 御 部 を イ ン テ リ ジ ュ ン ト 化 し 、 そ れ に 各 機  
器 の 細 か な 制 御 を 任 せ 、 コ ン ビ ュ ー 夕 の 負 荷 を 分 散 し て 効 率 化 を 図 る 分 散 処 理 の 考 え を 採  
用 す る こ と に し た 。 第 2 図 が そ の ブ ロ ッ ク ダ イ ヤ グ ラ ム で あ る 。 こ の 方 式 は 制 御 機 器 が 增



い る。
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え て も 容 易 に 対 応 で き る た め 拡 張 性 が あ る 。 各 機 器 の 制 御 部 に は V M E バ ス のи路を採用 
し、 光 フ ア イ バ 一 ケ 一 ブ ル の 制 御 ル 一 プ でС А М А Сの ル ー プ 制 御 用 モ ジ ュ 一 ル と 結 ぶ 。 
制 御 ル ー プ の 通 信 方 式 に はН D L  Сを 採 用 し 、 伝 送 ス ビ ー ド は 6 4 Кビ ッ ト / 秒 で あ るо 
現 在 は マ グ ネ ッ ト の 直 流 電 源 の 制 御 と グ ラ イ ス ト ロ ン •モ ジ ュ レ ー ダ の 直 流 電 圧、d e 

Q* in g の 設 定 が こ の 制 御 ル ー プ を 通 じ て お こ な え る よ う に な - 

第 1図 で 制 御 コ ン ビ ュ ー 夕 を M E L С O M  — 7 0 からマイク口 V А X 

と の 接 続 は キ ネ テ ッ ク ス 社 の 2 9 2 2 • Q バ ス ア ダ プ タ と 3 9 2 2 クレートコ 
に 置 き 換 え た 。 制 御 ブ ロ グ ラ ム は 全 面 的 に 作 り 直 き な け れ ば な ら の で 、 次のよ 
え な が ら ブ n グ ラ ム の 開 発 を 進 め て い る 。

•制 御 ブ ロ グ ラ ム は デ ー タ ベ ー ス を 活 用 し て 柔 軟 性 の あ る も の に す るо 

• グ ラ フ ィ ッ ク •デ ィ ス プ レ ィ と マ ウ ス を 利 用 し て 操 作 性 の 向 上 を 図 るо

♦ V M E 制 御 回 路 の プ 口 グ ラ ム を 標 準 化 す る 。
• E t h e r n e t を 構 内 に 敷 設 し て 、 加 速 器 の 運 転 に 活 用 す る 。

制 御 ブ n グ ラ ム の 構 成 を 第 3 図 に 示 す 。 ブ ロ グ ラ ム の 中 心 と な る の が デ ー タ
あ る 。 こ れ は 加 速 器 を 構 成 し て い る あ ら ゆ る 機 器 の 制 御 の た め に 必 要 な 情 報 を デ ー タ • ベ 
ー ス 化 し た も の で あ る 。 デ ー タ と し て は 機 器 の 動 作 状 況 、 情 報 収 集 手 厢 、 バ ラ メ ー タ の 設

ベ スで

定 手 暱 、 機 器 の 特 性 、 現 在 •過 去 の 運 転 デ ー タ の 記 録 な ど と い っ た も の が あ る ,
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グ ラ ム で は 、 こうしたデータ 
の 推 移 を 表 示 し た り す る  
ラ ム は 機 能 別 に 分 割 さ れ 、 タスク 
と し て 割 り 振 っ て い る 。
に デ ー タ • ベ ー ス の 周 り に モ ジ л 

一 ル 化 し た ブ ロ グ ラ ム を 配 置 す る  
こ と で 、 加 速 器 の 機 器 構 成 や 制 御  
方 法 に 変 更 が あ っ て も デ ー タ • ベ 
ー ス の 内 容 の 一 部 を 修 正 し た り 、 
或 い は 闋 係 あ る ブ ロ グ ラ ム モ ジ ュ  
一 ル を 変 更 す る だ け で 対 応 で き 、 
柔 軟 性 の あ る 制 御 シ ス テ ム に す る  
こ と が 可 能 で あ る 。

制 御 卓 で は こ れ ま で 使 っ て き た  
バ ソ コ ン を 利 用 し た グ ラ フ ィ ッ ク  
•デ ィ ス プ レ イ 、 タ ッ チ バ ネ ル を

ス を 参 照 し な が ら 機 器 の 初 期 設 定 を し た り

制 御 ブ n 

動作状況

は 補 肋 デ ィ ス ブ レ イ と し
主ディスブレィ に は D Е

ラ フ ィ ッ ク • デ ィス ブ レ
ンチ、 カ ラ ー 、 1 0 2 4

ドット） を使用 しN マ ル
ドウなどのグラ フ イ ツ ク
大 限 に 活 用 す る О 更 に 、

X 8 6 4 ド

こ れ ま で の タ ッ チ バ ネ ル や ノ ブ に  
代 っ て マ ウ ス を 利 用 し た 新 し い 感  
覚 の 運 転 方 法 を 取 入 れ 操 作 性 の 向  
上 を 図 っ て い く 。
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い ま ま で の と こ ろ 、 リニ ア ッ ク の 機 器 の う ち 制 御 ル ー プ に つ な が っ て い る も の に つ い て  
は V A X 側 か ら 制 御 で き る よ う に な っ て き た 。 今 後 は 、 他 の 機 器 に つ い て も 制 御 ル ー ブ に 

組 み 入 れ て 、 制 御 範 囲 を 拡 大 す る こ と と、S S 丁 R に つ い て も 早 急 に V A X から制御でき 
る よ う に ブ ロ グ ラ ム の 開 発 を 進 め る 予 定 で あ る 。 更 に 、 ネ ッ ト ワ ー ク に っ な が っ て い る 端 
末 器 や パ ソ コ ン か ら 加 速 器 の 動 作 状 況 が モ ニ タ で き る よ う に し た い e

第 2 図 V M E 制 御 回 路 と 制 御 ル ー プ 。
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第 3 図 新 し い シ ス テ ム に お け る 制 御 プ ロ グ ラ ム の 構 成 。


